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Laserscanning

Zielkonflikt

Vorteile der Methoden

Implizit R £y

* Wenig Speicherplatz * Einfaches Verfahren
zur Erstellung der

* Parametrische 3 tri
eometrie

Anpassung moglich
* Theoretisch jede
Form maglich

* Genauigkeit

7. Geforderte geometrische Inhalte und Genauigkeit VS
Genauigkeit Grad der Grad der s
Parametrisierung Bauteil- Pa ra metrlsleru ng
ausrichtung
Zuldssige Abweichung Verwendung der Einhaltung
Modell zu Realitat Geometrietypen geometrischer
[em] CSG (++) zu BRep (-) Bedingungen (++)
oder tatsachliche
Objektlage ()

Inhalt 05 [1[2[5] >5 |+ [ + [0 [ - |+« [+ o
Hiille
Aussenwédnde X X X
Tiiren / Tore X X X
Fenster X X X
Fensterladen / Storen X X X
Décher X X X
Bodenplatten X X X
Kamine X X X
Aussentreppen X X X
Gelander X X X
Regenrinnen X X X

* Laserscanning-
aufnahmen

* Geometrietypen

e Verschiedene
Modellierungs-
methoden mit
verschiedenen
Zielen
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Dienstleistungen Bereich 2D

Vorteile:

* Hohere
Genauigkeit

* Niedrigere Kosten

Nachteile:

e Schnitte klar
/ definiert

e Keine Objekte,
nur Linien



Varianten bei der 3D Auswertung

Punktwolke Vorteile:

Geometrie e Realitatsnah

R /DU N )
Al‘l'l.lkwh

Nachteile:
e Abstraktion

 Anwendungsfalle
sollten bekannt
sein

* Oberflachen
fehlen

e Wandaufbau fehlt




Varianten bei der 3D Auswertung

Punktwolke Fotos Vorteile:
Geometrie Oberflachen e Realistischere
Visualisierung
‘ ! 'T".
M'IHMM_LM 1
| Nachteile:

 Wandaufbau fehlt




Varianten bei der 3D Auswertung

Punktwolke Fotos alte Plane Vorteile:

Geometrie Oberflachen Wandaufbau e Realistischere
Visualisierung

e Zentrale
Informations-
verwaltung

Nachteile:

e Konflikt mit
Punktwolke

* Auswertung ist
aufwendig

[




Varianten bei der 3D Auswertung

Fotos
Oberflachen
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Plane
Wandaufbau
Geometrie

Vorteile:

e Realistischere
Visualisierung

e Zentrale
Informations-
verwaltung

e Aufnahme
vereinfacht

Nachteile:

e Realitatsnahe
UNgewiss



Diskussion

Anwendungsfalle fiir Bestandsmodell?
* Projektierung?

* Baueingabe?

 Ausflihrungsprojekt? e Zukunft

* Erfahrung

. Visualisie.rung? . Stolpersteine
e Ausschreibung?

 Gebaudetechnikplanung? * Zielkonflikte
* Tragwerksplanung? Statikberechnung? * Grenzen

» Unterhalt / Facility Management?
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Webviewer Orbit

[ Bookmarks

Publication Bookmarks
=
01_Schlosspark_20G
02_Schlosspark_106
03_Schlosspark_EG_Decke
04_Schlosspark_EG

05_Schlosspark_UG

06_Schlosspark_Aussen

Publication : CHTG_Frauenfeid_Coop_Schiosspark_kMT62wPh

@ 2 O X

Viewing southeast

* Scanpositionen
abrufen



Webviewer Orbit

Qome P”  ° Scanpositionen
* ’ abrufen

* Einzelne Masse
messen




Webviewer Orbit

[ Bookmarks

TN \ (L | P~  ° Scanpositionen

01_Schlosspark 206

02.Schlosspark 106 E N %} . * ” a b rufe n

03_Schlosspark_EG_Decke
04_Schlosspark_EG
05_Schlosspark_UG

= s ° Einzelne Masse
messen

o @ Display Base Map in 3D

@ @ Overlay Point Cloud on Image

&




Webviewer Orbit

* Scanpositionen
abrufen

* Einzelne Masse
messen

* Schnitte legen




+ +

Tools: Online vs. Offline

Online
Keine Speicherbelastung ==

I
I

einfache Weitergabe

Performance abhangig
von Internetanschluss ==

Keine Langzeitsicherung ==
Kosten
Datenschutz

Offline

unabhangig von
Internetanschluss

Langzeitsicherung
kaum Kosten

Benotigt Speicherplatz
Kopieren fur Weitergabe



Diskussion

ScanViewer

* Benutzen Sie den ScanViewer?
* Welche Funktionen?

* Online oder Offline-Variante?
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Modell-Dokumentation:

Allg. Informationen
Georeferenzierung
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Kathi Keller, Abteilung 3D Geomatik




Dokumentation

Legende

UK 495.24

Schnittflache

(beide Kanten gemessen)

Schnittflache

(nur eine Kante gemessen)

Best. Terrain / Bodenplatte

Unbekannt

Schnitt- und Sichtkante

unsichtbare Kante unter oder hinter
Schnittebene

Kante Uber oder vor Schnittebene
Kante nicht messbar

Hoéhenkote




Modell-Dokumentation

* Allgemeine
Modellierungs-
Hinweise

 Spezialfalle




PDF-Dokumentation

Projektdokumentation

Verfasser: Katharina Keller
Betrifft: 3D-Modell Ober
Datum: 23.09.2022

Nachfolgend einige Hinweise zur Lieferung des 3D-Modells:

g/ Proj
Die 1 sind g jert.
Der Nullpunkt des lokalen Modells liegt bei E 2'722'000.00, N 1'280'000.00
(Landeskoordinaten LV95), keine Drehung bzw. nur lokale Drehung mit dem Befeh!
«Orientierung drehens.
Die Projekthohe betragt 423.955 m. 4. M. Dies wurde anhand OK Fertigboden der
beiden Eingange im EG bestimmt.

Aligemeine Punkte

- M ialien: Der Haup der Modellierung liegt bei der moglichst korrekten
i der G ie. Die hi A ialien bei

pi dem hit g nicht den realen

Tatsachen.
Die ilung der ichti Wande wurde gemass den erhaltenen
Planen wobei bei A i der arke die innere Schicht

itert wurde. Die ialien des Schi wurden willkirlich gewahlt, da
in den Planen keine Materialien ersichtlich waren.

Fenster, Turen: Standard-Bibliothekselemente sind soweit moglich den realen
Elementen angepasst, wobei auf die moglichst exakte Geometrie der Laibung wert
gelegt wird.

Je nach Objektart entsprechen folgende Positionen der Realitat:

Fenster: Mauer- bzw. Futterlicht aussen / innen, Bristungshohe, Sturzhohe
Futtertiren:  Futterlicht seitlich und oben, lichte Hohe unten

Rahmentiren: Mauerlicht seitlich und oben, lichte Hohe unten

F (o (D Ri ist korrekt modelliert, alifallige

Ki ogli iten sind nicht iert. Die Anzahl Fenstersprossen ist korrekt
modelliert. Die Breiten von Sprossen und Fensterrahmen und -fiigel entsprechen den
Vorei gen der Bibli

Die Hinterstirze bei den Fenstern wurden an moglichen Stellen gemessen und
uberall gleich modelliert.

Treppen: Die Aussentreppe auf der Stdseite des Gebaudes ist nicht regelmassig
gebaut, sie wurde bestmoglich eingepasst.

Gelander: Die Gela sind

B2 opo

Projektdokumentation

W uche: briche aufgrund von Leitungen wurden nicht
modelliert, da die Offnung nicht einsehbar ist.

Kami Die arke ist nicht wurde aber soweit moglich an
die bestehenden Plane angepasst.

Bodenplatten: Die Dicke der Platte wird angenommen. Die OK Hohe entspricht der
Realitat.

Decke/Boden: Einzelne Schichtdicken sind nicht einsehbar und die Aufteilung in
Bodenbelag und Decke ist nur symbolisch modelliert.

Stiitzen, L lige, Balken: Di i 1 teilweise nicht , da sich Teile der
Objekte in Wanden und/oder Decken befinden.

Die R i und D sind i iert.

Terrain: T inhohen in Bereichen von dichter \ ion wurden so genau als
moglich modelliert.

i a Die Ei anke wurden i delliert. Oberhalb der
Schranke befindet sich meistens ein nicht einsehbarer Bereich.

Einzelne Elemente

uG:

. Der Schacht ist von oben nicht

Ein Fenster (Waschkiche) hat ein F gitter, welches sy
wurde.

Die beiden Dachgauben wurden so genau wie moglich modelliert. Die Gberstehenden
Ziegel wurden ignoriert und das Dach bis zum Traufbrett erstellt.

Die oberen Fensterrahmen der seitlichen Fenster waren gebogen.

Die kleinen Stiitzen unterhalb des Fensters konnten bei der nordlichen Gaube nicht
gemessen werden und wurden analog der ostlichen Gaube konstruiert.

PDF

* Keine spezielle
Software notig

e «nur» Text

* Unabhangig von
Modell

TransferRaum 29.08.2023



BIM Collaboration Format (BCF)
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Text: Doppelschwingtur
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BCF

Meistens lesbar
mit BIM-Software

Text, Bild,
Ansichtspunkt
und Verknuipfung
mit Objekt

Unabhangig von
Modell

e Gedacht fir zu
|osende Probleme

2 (0.l =NiP R

© O Schasspark Coop
[P Geschosse

v £ schnitte
57 S/01 Schnitt Modell automatisch wieder aufbauen)
£ 5/02 Schnitt Mogell automatisch wieder autbauen)

v [ Ansicnten
1 A1 500 Model automatisch wi

r auosuen)

) A2 Ost (Modell sut

3 403 Nord (Modell automatisd

1 A West Model automatisch
[ innenansichten
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23 P Brandschutz Unabhsngia

23 P Pankepte Unsbhangigi

(23 7 Pianiegende (Unashangig)

[2) 7 Werkietungen (Unabhangig)

@ oeass

30-Dokumente

« [ Auswetungen
v @ temente

3 000 Bespielste Dicher

3 000 Berspielinte Decken

) o0 Besspietste Moron

~ Bescheibungen

(<] Allgemeine Perspektive

Einsteliungen.




Dokumentation direkt in Modell
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Marker Textstil

- Kiassifizierung und Eigenschaften
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Umbau-Status
Anzeigen aut Umbau-Fiter

innen

Bestang s

Adle relevanten Fiter

- Erganzende Hement Eigenschaften

<Nicht definiert>

Abbrechen oK

O
L
&7
e Software flr
Modell

e «nur» Text

onGEa

sutomatisch wieder aufbauen)

Sutomatisch wieder aufbauen)

e Verteilt Gberall im

Modell

omatiseh wieder autosuen)
Smatisch wieder sutbauen)

ftomatisch wieder autbsver)
tomatisch wieder aufoaueny

G unabhsngigi
G Unabhangig)
inangia

snougi

shangig)
Yabhangig)

eher
cken

on

tPerspektive

mteliungen...




Diskussion
* Erfahrungen?

* Anregungen?
* Vorlieben?

Js

PDF

o®



Georeferenzierung

* BIM ist immer lokal

* Text oder Objekt

e Zusammenflgen von Teilmodellen
e VVorbereitung fur Absteckung

e Use Case Management buldingSMART International:
«Georeferenzierung in der BIM-Methodik» erarbeitet @UCM

von buildingSMART Switzerland

® aservice by buildingSMART International



Georeferenzierung

\
PRefP

* Projektreferenz-
punkt
(Lagenullpunkt)

e 2 Passpunkte
(Lagefixpunkte
oder
Grenzpunkte)

* Projektreferenz-
kote (Hohennull)



Attribute Referenzpyramiden

Beispiel oder Optionen-Set + Pset_Georef

Name Optionen-Set PRefP, PPO1, PP02, PRefK

LocalX Nummer 0.000

LocalY Nummer 0.000

LocalZ Nummer 0.000

Easting Nummer 2610914.177

Northing Nummer 1267868.586

OrthogonalHeight Nummer 262.460

Type Optionen-Set Virtual, LFP1, LFP2, LFP3, GP, OK

AvNumber Ganzzahl 5000461



Georeferenzierung Hohe / Projektreferenzkote

Attribute:
e Name «PRefK»
e LocalX, LocalY

* LocalZ (muss O
sein)

* Easting, Northing,
OrthogonalHeight

* Type «OK»

e AvNumber «nicht
definiert»



Diskussion

* Erfahrungen?
* Anregungen? *
* Vorlieben?

Georeferenzierung / Projektursprung

e Die Messungen sind georeferenziert.

e Der Nullpunkt des lokalen Modells liegt bei E 2'700'000.00, N 1'260'000.00
(Landeskoordinaten LV95), Drehung um 0.0000° keine Drehung bzw. nur \okale
Drehung mit dem Befehl «Orientierung drehen»

e Die Projekthéhe betragt 405.870 m. 4. M. Dies entspricht OK Fertigboden EG
Haupteingang.
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